FUNKAMATEUR-Bauelementeinformation

Temperatursensor {Temperatur/Strom-Wandler-IS)

Applikationshinweise

B511N

Hersteller: VEB Halbleiterwerk Frankfurt (Oder) TGL 42933
Grenzwerte Kurzcharakteristik
Parameter (Bedingungen) Kurzzeichen min. max. ® Der B511N ist ein zweipoliger
. . Temperatur/Strom-Wandler, der
Betriebsspannung (zwischen 1 und 3) Ugc [OV] ~20 40 einen zur Chiptemperatur direkt pro-
Umgebungstemperatur LA °q) 55 150 . A
portionalen Ausgangsstrom liefert.
. . ® Die IS arbeitet nach den Bandgap-
Betriebsbedingungen Prinzip.
: - o, o,
Parameter Kurzzeichen min. max. ) Temperaturberelch. 55°C...125°C
Temperaturkoeffizient der Strom-
Betriebsspannung (zwischen 1 und 3) U vi 4 30 quelle 1 pA/K +£20%.
Umgebungstemperatur 9, [°C} -55 150 ® Der Hersteller liefert 5 TK-AusmeB-
klassen
Kennwerte/Informationswerte ® Gehiuseform dhnlich SOT 54
® Amateurtyp: B 511 N S1
Parameter (Bedingungen) Kurzzeichen Typ min.  typ. max. —
T -
Toleranz des Nennwertes I,— L [uAl N1 —60,6 -28,7 ] )
des Temperaturstromes N2 -31,3 - 2,0 JU— 11
N3 2,0 30,8 0
N4 28,3 60,6 5-07 12,7
Nm - 30 3,0 oAl .
Betriebsspannungsriickwirkung Al [ HA ] ~ 05 0.5 B:‘I: 1: Anf;:;z;::f:':‘l:ssung:g
Ueer =4V; Uee, =5V) AUcc v ’ ’ Vel gan gung
Ueei; =5V; Uy =15V) - 02 0,2
Ucei =15V; Uee, =30V) -0, 0.1 —T'7 Bild 2: Schaltsymbol des Tempe-
Temperaturkoeffizient Tosc) [ HA ] ratur/Strom-Wandlers
des Temperaturstromes 298,2K K
(#,=25°C; Uec=5V) N1 0,8 0,3
N2 0,9 0,99 3xRE
N3 1,01 1,1
N4 1,1 1,2 500pA
Nm 0,99 1,01
the.rm ische Zeitkonstante* T fsl 19 Bild 3: Einfachster Stromlaufplan zur
- ruhender Luft Temperaturmessung
~ in bewegter Luft (v =2 m/s) 11
- in bewegtem Silikondl 3,8 . . .
elektrische Einschaltzeit tet {us] 15 60 105 Applikationshinweise

1) Zeit, die vergeht, bis der Sensor 67 % eines plotzlichen Temperatursprunges anzeigt.

Abgleichvarianten des Sensors
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Bild 4: Stromlaufplan und Betriebsverhiltnisse

beim Einpunktabgleich
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Bild 6: Stromlaufplan und Betriebsverhiltnisse

beim Zweipunktabgleich
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Bild 5: Linearitatsfehler beim
Einpunktabgleich
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Bild 7: Absoluter Fehler beim
Zweipunktabgleich

® Da der Sensor eine Stromquelle dar-
stellt, konnen beliebig lange Leitun-
gen angeschlossen werden.

® Zum Anschlu der Sensoren iiber
groBere Entfernungen miissen ver-
drilite 2-Draht-Leitungen oder abge-
schirmte Kabel eingesetzt werden.

® Bei langen Zuleitungen ist die Be-
triebsspannung mit 10 uF abzublok-
ken.

® NF-Stérungen miissen mit Entstor-
filtern beseitigt werden.

® Beim Abgleich sind die thermischen
Zeitkonstanten zu beachten.

® Aus dem Wirmewiderstand (typ.
280 K/W in ruhender Luft) 148t sich
der Eigenerwirmungsfehler berech-
nen [1].
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