FUNKAMATEUR - Bauelementeinformation

CMOS-DDS-Baustein
fur maximal 125 MHz Eingangsfrequenz

AD 9850

Grenzwerte Kurzcharakteristik

Parameter Kurzzeichen min. max. Einheit . Betriebsspannung 3..5 V

Betriebsspannung Ug 6 \Y - hochwertiger D/A-Wandler und

Eingangsspannung & -0,7 Us \ schneller Komparator on chip

Ausgangsstrom Al 5 mA - 32-Bit-Wort fiir interne DDS

fur D/A-Wandler 30 mA . einfache Steuerung mit paralleler
oder serieller Dateneingabe

Kennwerte (Ug =5V, Rser= 3,9 kQ, @ = 25 °C) « Phasenmodulation méglich

- - — « Leistungsaufhahme typisch 380 mW

Parameter Kurzzeichen min. typ. max. Einheit bei 5 \V/ 125 MHz bzw. 155 mwW

Verlustleistung Piot 380 480 mw bei 3,3 V/ 110 MHz

im Power-down-Betrieb 30 mw . Power-down-Funktion

Einsatztemperatur Oa -40 85 °C

Eingangsfrequenz N 1 125 MHz

Eingangspulsbreite PW 3,2 ns

D/A-Wandler-Ausgangsstrom obr 10,24 mA

D/A-Wandler-Slew-Rate SR

bei R. =50 Qund G =2 pF 400 Vius

D/A-Wandler-Ausgangswiderstand ;R 50 120 kQ

Komparator-Eingangswiderstand R 500 kQ

Komparator-H-Ausgangsspannung a/J 4,8 \

Komparator-L-Ausgangsspannung 5 U 400 mV

Komparator-Ausgangsjitter at 80 ps

H-Eingangsspannung 29| 3,5 \%

L-Eingangsspannung UgL 400 mvV

Innenaufbau und Pinbelegung
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Bild 1: Interner Aufbau und AnschluB3belegung des DIL-Gehauses

Der AD 9850 bietet hochentwickelte
DDS-Technologie in Verbindung mit
einem sehr schnellen A/D-Wandle
und Komparator zum Aufbau digital
einstellbarer Frequenzsynthesizer. Dgs
intern vom Register fir Frequenz und
Phase zum DDS-Block gegebene 32
Bit-Wort erlaubt bei 125 MHz Refe-
renzfrequenz eine Auflésung von 29,1
mHz. Die Ausgangsfrequenz erreichf
maximal den halben Wert der Refe
renzfrequenz.

Der Schaltkreis erlaubt eine digitale 5-Bit
Phasenmodulation des Ausgangssigngls
(11,25°, 22,5°, 45°, 90° und 180°).
Die Signale zur Frequenzénderung
Steuerung und Phasenmodulation kd:ﬁ

nen parallel oder seriell eingegebe
werden. Das parallele Format beste
aus fuinf sich wiederholenden Eingabe]
eines Steuerbytes (DO...7).

Die erste Eingabe steuert die Phasep-
modulation, die Eingaben 2...5 steuerh
die Frequenz. Die serielle Eingabe un
fal3t 40 Bits an Pin 25. Eine Frequenz
anderung wird in maximal 18, eing
Phasenénderung in maximal 13 Tak
perioden ausgefuhrt.

Der AD 9850 ist im DIL- und im SSOP-
Gehause erhaltlich.
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Wichtige Diagramme

90
Ig
[mA]
70
60 Up=5V
50
/
s

40 3,3V —*
" i«
AP

20

10

0 20 40 60 80 100 fy [MHz] 140

Bild 2: Stromaufnahme als Funktion
der Referenzfrequenz, wobei die Aus-
gangsfrequenz 1/3 dieser betragt
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Bild 4: Storfreier Dynamikbereich tiber
der Referenzfrequenz, wobei die Aus-
gangsfrequenz 1/3 dieser betragt

Grundsatzliche Einsatzschaltung

90

[mA]

70 /

Up=5V

60

50

ol

v

33V

30

0 10 20 fur[MHz 40

Bild 3: Stromaufnahme als Funktion
der Ausgangsfrequenz bei maximaler
Referenzfrequenz (110 bzw. 125 MHz)
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Bild 5: Storfreier Dynamikbereich als
Funktion des D/A-Wandler-Ausgangs-
stroms fur fiy =3 four

Typisches Taktdiagramm
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Bild 6: Prinzipielle Anwendungsschaltung
als steuerbarer Sinusgenerator
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Bild 7: Taktdiagramm zur Funktion bei paralleler
Steuerung von Frequenz und Phase: tps, tpy, twh,
tw. und tep je min. 3,5 ns, twp, ten, tee und tep
jemin. 7 ns
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